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GSLV, LVM3 & other launch vehicles

Communication Satellites

GSLV MkII



GSLV
• Indian-made launch vehicle for 

communication satellites in GEO transfer 
orbit.

• Operator: Indian Space Research 
Organisation (ISRO)

• Launches: 15 since 2001
• Initiation: 1990
• Components: Borrowed from PSLV—

S125/S139 solid rocket, Vikas liquid 
engine

• Challenge: Originally lacked LOX/LH2 
Cryogenic engine for third stage

• GEO-!थानांतरण क*ा म,  संचार उप1हा,  के िलए भारत 
िन9म:त ;*ेपण यान

• ऑपरेटर: भारतीय अंतिर* अनुसंधान संगठन (ISRO)
• अब तक के लाGच: 2001 से अब तक 15
• आरंभ: 1990
• घटक: PSLV से िलए गए—S125/S139 ठोस रॉकेट, 
िवकास Mव इंजन

• चुनौती: तीसरे चरण के िलए LOX/LH2 Qायोजेिनक इंजन 
की शुTआती कमी

Configuration

A 3 stage launch vehicle
• First Stage: GS1

• Engine: S139, derived from PSLV's PS1.
• Fuel: HTPB

• Second Stage: GS2
• Engine: Vikas
• Fuel: UH25 + N2O4

• Third Stage: CUS (Cryogenic Upper Stage)
• Engine: CE-7.5, India's first cryogenic 

engine.
• Fuel: LOX + LH2

• एक 3 चरण ;*ेपण यान
• ;थम चरण: जीएस1

• इंजन: S139, PSLV के PS1 से (ा*त।
• इ-धन: एचटीपीबी

• Uसरा चरण: जीएस2
• इंजन: िवकास
• इ-धन: UH25 + N2O4

• तीसरा चरण: सीयूएस (Qायोजेिनक ऊपरी चरण)
• इंजन: CE-7.5, भारत का पहला ;ायोजेिनक इंजन।
• इ-धन: LOX + LH2



Boosters
L40 Strap-on Boosters
• Quantity: 4 liquid strap-on motors
• Engine: Vikas engine for each strap-on
• Role: Augment thrust of solid rocket core 

in first stage

L40 !Yैप-ऑन बू!टर
• सं[या: 4 िलि]वड !Yैप-ऑन मोटर,
• इंजन: ;_येक !Yैप-ऑन के िलए िवकास इंजन
• भूिमका: पहले चरण म,  ठोस रॉकेट कोर के ;णोदन का 
संवbcन

Orbits and Payload Capacity
• To GTO: 2,250 kg

• Used for INSAT and GSAT communication 
satellites in Geostationary orbits.

• To LEO: 6,000 kg
• Allows launching of both heavy and 

multiple smaller satellites.

• जीटीओ के िलए: 2,250 िक1ा
• भू?थैितक कCाआE  मE  इनसैट और जीसैट संचार उपIहाE  के 
िलए उपयोग िकया जाता है।

• LEO के िलए: 6,000 िक1ा
• भारी और कई छोटे उपIहाE  दोनाE  को लॉQच करने की 
अनुमित देता है।



Recent Launches

LVM3 / GSLV-MkIII



Key facts
• Configuration: Three stages with two solid 

strap-on motors (S200), a liquid core stage 
(L110), and a high thrust cryogenic upper 
stage (C25).

1. S200 Solid Motor: Among the world's 
largest, containing 204 tonnes of solid 
propellant - HTPB

2. L110 Liquid Stage: Twin liquid Vikas engine 
with 115 tonnes of propellant - UDMH + 
H2O.

3. C25 Cryogenic Stage: Uses indigenous high 
thrust cryogenic engine (CE20) with 28 
tonnes of propellant – LOX+LH2

• Capabilities & Function
• Purpose: Launches spacecraft weighing up to 

4,000 kg to GTO.
• Lift-off: Begins with simultaneous ignition of 

the two S200 boosters, followed by the L110 
ignition at 113s.

• िव#यास: दो ठोस *+ैप-ऑन मोटस2 (S200), एक तरल कोर 
चरण (L110), और एक उ<च =*ट >ायोजेिनक ऊपरी चरण 
(C25) के साथ तीन चरण।

1. S200 सॉिलड मोटर: *िनया की सबसे बड़ी मोटर म5  से एक, 
िजसम5  204 टन ठोस :णोदक है - HTBP

2. L110 तरल चरण: 115 टन :णोदक के साथ 2 तरल िवकास 
इंजन - UDMH + H2O

3. C25 Eायोजेिनक चरण: 28 टन :णोदक के (– 
LOX+LH2) साथ Fवदेशी उJच :णोद Eायोजेिनक इंजन 
(CE20) का उपयोग करता है।

• Fमताएं एवं काय2
• उNेOय: जीटीओ के िलए 4,000 िकलोQाम तक वजनी अंतिरT 
यान लॉUच करना।

• िलVट-ऑफ़: दो S200 बूFटर के एक साथ :Zवलन के साथ शु\ 
होता है, इसके बाद 113s पर L110 का :Zवलन होता है।

Payloads
• Payload to GTO: 4,000 kg

• Capable of launching 4 tonne class GSAT 
series satellites into Geosynchronous 
Transfer Orbits.

• Payload to LEO: 8,000 kg
• With its powerful cryogenic stage, it can 

place heavy payloads into 600 km altitude 
Low Earth Orbits.

• जीटीओ पर पेलोड: 4,000 िकलो1ाम
• 4 टन वगU के जीसैट Vंृखला के उपIहाE  को िजयोZस[;ोनस 
\ांसफर ऑ_ब[ट मE  लॉQच करने मE  सCम

• LEO पर पेलोड: 8,000 िक1ा
• अपने शिbतशाली ;ायोजेिनक चरण के साथ, यह भारी पेलोड 
को 600 िकमी की ऊंचाई वाली पृfवी की िनचली कCाआE  मE  
रख सकता है



In total 7 launches till July 2023

Importance for future missions
• LVM-3's successful launch of 

Chandrayaan-3 as pivotal for the 
Gaganyaan mission.

• Chandrayaan-3 used multiple systems 
rated for humans: human-rated S200 solid 
strap-on motors and the L110 Vikas 
engine.

• Gaganyaan project aims to showcase 
India's human spaceflight capability:
• three astronauts will be launched to a 400 

km orbit for three days and will return 
safely to earth, landing in Indian seas.

• एलवीएम-3 से चंMयान-3 का सफल ;*ेपण गगनयान िमशन 
के िलए मह_वपूणc है।

• चंMयान-3 म,  मनुgया,  के िलए रेटेड कई ;णािलया,  का उपयोग 
िकया गया: मानव-रेटेड S200 सॉिलड !Yैप-ऑन मोटसc और 
L110 िवकास इंजन।

• गगनयान पिरयोजना का उjेkय भारत की मानव अंतिर* 
उड़ान *मता को ;दmश:त करना है: 
• तीन अंतिरC यािhयाE  को तीन िदनाE  के िलए 400 िकमी की 
कCा मE  लॉQच िकया जाएगा और वे भारतीय समुj मE  उतरकर 
सुरिCत kप से पृfवी पर लौट आएंगे।



OneWeb at a glance
• UK based firm - Building global 

communication network from space for 
governments, businesses, and communities.

• Implements Low Earth Orbit (LEO) satellite 
constellation of 618 satellites, sent in 18 
launches in total; 3 in this year

• Bharti Enterprises of India: major investor 
and shareholder.

• Achieved global service readiness, a first for 
LEO operators. Soon to launch global 
coverage.

• ISRO launched 36 OneWeb satellites from 
Sriharikota in March 2023; earlier also 
launched 36 satellites in Oct 2022.

• Commercial partnership: OneWeb Group 
Company (UK) and ISRO’s NewSpace India 
Limited (NSIL) 

• UK ि*थत फम2 - सरकाराJ , KवसायाJ  और समुदायाJ  के िलए 
अंतिरF से वैिQक संचार नेटवक2  का िनमा2ण कर रही है 

• कुल िमलाकर 18 TFेपणाJ  मJ  भेजे गए 618 उपWह; िनXन पृZवी 
कFा (एलईओ) उपWह समूह; इस वष2 3 ला̀च 

• भारत की भारती एंटरTाइजेज: Tमुख िनवेशक और शेयरधारक
• वैिQक सेवा हािसल की, जो LEO ऑपरेटराJ  के िलए पहली बार 
है। जfद ही वैिQक कवरेज शुg करने वाला है।

• इसरो ने माच2 2023 मJ  hीहिरकोटा से 36 वनवेब उपWह लॉ#च 
िकए; इससे पहले अjटूबर 2022 मJ  भी 36 उपWह लॉ#च िकए 
गए थे।

• वािणिkयक साझेदारी: वनवेब Wुप कंपनी (UK) और ISRO की 
#यू*पेस इंिडया िलिमटेड (NSIL)

SSLV



Small Satellite Launch Vehicle (SSLV)
• Configuration: 3-stage Launch Vehicle with three 

Solid Propulsion Stages and a liquid propulsion 
based Velocity Trimming Module (VTM).

• Capability: Launches Mini, Micro, or 
Nanosatellites (10 to 500 kg mass) into a 500km 
Low Earth Orbits on ‘launch-on-demand’ basis 
from SDSC/SHAR.

• Features: Low cost, quick turn-around, multiple 
satellite accommodation, launch on demand, and 
minimal infrastructure.

• Payload Capability
• Single Satellite: Up to 500kg in 500km planar orbit.
• Multiple Satellites: Three satellites ranging from 

10kg to 300kg into a 500km Planar Orbit.
• Technical Specifications

• Stage 1 (SS1): HTPB based Solid Propellant
• Stage 2 (SS2): HTPB based Solid Propellant
• Stage 3 (SS3): HTPB based Solid Propellant
• Velocity Trimming Module (VTM):. Fuel is MMH + 

MON-3 (Liquid). It achieves desired velocity for the 
insertion of the satellites into the intended orbit.

• िवUयास: तीन ठोस :णोदन चरणा5  और एक तरल :णोदन आधािरत वेग 
ि`aमbग मॉcूल (वीटीएम) के साथ 3-चरण लॉUच वाहन।

• Tमता: SDSC/SHAR से 'लॉUच-ऑन-िडमांड' आधार पर िमनी, 
माइEो या नैनो उपQहा5  (10 से 500 िकलोQाम efमान) को 500 
िकमी LEO कTाआ5  म5  लॉUच करता है।

• िवशेषताएं: कम लागत, hविरत टनi-अराउंड, एकािधक उपQह आवास, 
मांग पर लॉUच और Uयूनतम बुिनयादी ढांचा।

• पेलोड Tमता
• एकल उप&ह: 500 िकमी समतलीय क.ा म0  500 िक&ा तक।
• एकािधक उप&ह: 500 िकमी की समतल क.ा म0  10 िक&ा से 300 

िक&ा तक के तीन उप&ह।
• तकनीकी

• चरण 1 (एसएस1): एचटीपीबी आधािरत ठोस @णोदक
• चरण 2 (एसएस2): एचटीपीबी आधािरत ठोस @णोदक
• चरण 3 (एसएस3): एचटीपीबी आधािरत ठोस @णोदक
• वेलोिसटी िDEमFग मॉIूल (वीटीएम):. इLधन MMH + MON-3 (तरल) 

है। यह उप&हा0  को इिOत क.ा म0  Pथािपत करने के िलए वांिछत वेग @ाTत 
करता है।

2 launches till Feb 2023

• 2nd Launch in February 2023
• Mission: Launch of EOS-07, Janus-1, and 

AzaadiSAT-2 satellites
• Orbit: 450 km circular orbit, 37-degree inclination
• The previous flight, SSLV-D1 on August 7, 2022, 

had shortcomings and failed to place the 
satellites.

• Satellite Information
1. EOS-07: An Earth Observation Satellite by ISRO, 

weighing 153.6 kg.
2. Janus-1: A technology demonstration satellite 

weighing 10.2 kg, from ANTARIS, USA.
3. AzaadiSAT-2: Weighing 8.8 kg, realised by Space 

Kidz India. Integrated with scientific payloads 
developed by 750 girl students across India.

• फरवरी 2023 म5  lसरा लॉUच
• िमशन: EOS-07, Janus-1, और AzaadiSAT-2 उपQहा5  का 
:Tेपण

• कTा: 450 िकमी गोलाकार कTा, 37 िडQी झुकाव
• 7 अगFत, 2022 को िपछली उड़ान, एसएसएलवी-डी1 म5  किमयां थp 
और उपQहा5  को Fथािपत करने म5  िवफल रही थी।

• उपQह
1. EOS-07: इसरो का एक पृVवी अवलोकन उप&ह, िजसका वजन 

153.6 िकलो&ाम है।
2. जानूस-1: एंटािरस, यूएसए से 10.2 िकलो&ाम वजनी एक @ौ[ोिगकी 

@दश]न उप&ह।
3. आज़ादीसैट-2: वज़न 8.8 िकलो&ाम, Pपेस िकड्ज़ इंिडया aारा िनbमFत। 

पूरे भारत म0  750 छाdाआ0  aारा िवकिसत वैeािनक पेलोड के साथ 



Sounding Rockets

About Sounding Rockets-1
• Sounding rockets are one or two-stage 

rockets with solid propellants.
• Used for upper atmospheric research and 

space research.
• Serve as test platforms for new 

components for launch vehicles and 
satellites.

• Historical Context
• Thumba Equatorial Rocket Launching 

Station (TERLS) established in 1963.
• First sounding rocket launch on 21 

November 1963 marked the start of the 
Indian Space Programme.

• Initial rockets were imported from Russia 
(M-100) and France (Centaure).

• पिरnापी रॉकेट ठोस ;णोदक वाले एक या दो चरण वाले 
रॉकेट होते हo।
• ऊपरी वायुमंडलीय अनुसंधान और अंतिरC अनुसंधान के िलए 
उपयोग िकया जाता है।

• (Cेपण वाहनाE  और उपIहाE  के िलए नए घटकाE  के िलए 
परीCण मंच

• ऐितहािसक संदभc
• थुnबा इbवेटोिरयल रॉकेट लॉoQच[ग ?टेशन (TERLS) 1963 
मE  ?थािपत िकया गया।

• 21 नवंबर 1963 को पहले साउंpड[ग रॉकेट लॉQच ने भारतीय 
अंतिरC कायU;म की शुqआत को िचिrत िकया।

• (ारंिभक रॉकेट kस (एम-100) और sांस (सEटाउर) से 
आयात िकए गए थे।



About Sounding Rockets-2
• Development in India

• Indigenous sounding rockets launched from 
1965.

• Rohini Sounding Rocket (RSR) Programme 
consolidated all activities in 1975. RH-75 was 
the first truly Indian sounding rocket in 
1967, followed by RH-100 and RH-125.

• Operational Capabilities
• Three versions: RH-200, RH-300-Mk-II, RH-

560-MK-II.
• Payload range from 8-100 Kg.
• Altitude range from 80-475 km.

• Launch Sites
• Thumba, Balasore, and SDSC-SHAR are 

primary launch pads.
• Significance

• The sounding rocket programme laid the 
foundation for advanced launch vehicle 
technology in India.

• भारत मJ  िवकास
• 1965 से Fवदेशी sounding rockets लॉUच िकए गए।
• रोिहणी साउंqडbग रॉकेट (आरएसआर) कायiEम ने 1975 म5  सभी 
गितिविधया5  को समेिकत िकया। 1967 म5  आरएच-75 पहला 
वाFतिवक भारतीय साउंqडbग रॉकेट था, इसके बाद आरएच-100 
और आरएच-125 थे।

• पिरचालन Fमताएँ
• तीन संFकरण: RH-200, RH-300-Mk-II, RH-560-

MK-II।
• पेलोड र5ज 8-100 िकलोQाम तक है।
• ऊंचाई सीमा 80-475 िकमी.

• लॉ#च साइट्स
• थुuबा, बालासोर और SDSC-SHAR :ाथिमक लॉUच पैड हv।

• महpव
• साउंqडbग रॉकेट कायiEम ने भारत म5  उUनत :Tेपण वाहन 
:ौxोिगकी की नpव रखी।

Achievements
• The first sounding rocket to be launched 

from Thumba was the American Nike-
Apache - on November 21, 1963. 

• After that, two-stage rockets imported 
from Russia (M-100) and France 
(Centaure) were flown. 

• The ISRO launched its own version -
Rohini RH-75 - in 1967.

• The ISRO has launched more than 1,600 
RH-200 rockets so far. 

• The rocket celebrated its 100th 
consecutive successful mission on July 15, 
2015.

• It celebrated the 200th successful launch 
of the Rohini RH-200 sounding rocket in  
2022.

• 21 नवंबर, 1963 को थुqबा से लॉrच िकया जाने वाला पहला 
साउंsड:ग रॉकेट अमेिरकी नाइक-अपाचे था।

• उसके बाद tस (एम-100) और uांस (स,टाउर) से आयाितत 
दो चरणा,  वाले रॉकेट उड़ाए गए।

• इसरो ने 1967 म,  अपना !वयं का सं!करण - रोिहणी 
आरएच-75 - लॉrच िकया।

• इसरो ने अब तक 1,600 से अिधक आरएच-200 रॉकेट 
लॉrच िकए हo।

• आरएच-200 रॉकेट ने 15 जुलाई 2015 को अपना 100वां 
लगातार सफल िमशन मनाया।

• आरएच-200 रॉकेट ने 2022 म,  अपना 200व,  सफल 
;*ेपण हािसल िकया।



Reusable Launch Vehicle – Technology 
Demonstrator (RLV-TD)





RLV-TD
• Conceived by the Indian Space Research 

Organisation (ISRO).
• Aimed at developing a Two Stage To Orbit 

(TSTO) reusable launch vehicle.
• Began in 2012, Tests started in 2016
• Configuration and Objectives
• The RLV-TD is a winged vehicle.
• Evaluates technologies like powered 

cruise flight, hypersonic flight, and 
autonomous landing.

• Utilises air-breathing propulsion for these 
tests.

• भारतीय अंतिर* अनुसंधान संगठन (इसरो) vारा संकिxपत 
• इसका उjेkय टू !टेज टू ऑyब:ट (TSTO) पुन: ;योzय लॉrच 
वाहन िवकिसत करना है।

• 2012 म,  शुt {आ, 2016 म,  टे!ट शुt {आ
• िवrयास और उjेkय

• आरएलवी-टीडी एक पंखयुbत वाहन है।
• संचािलत ;ूज़ उड़ान, हाइपरसोिनक उड़ान और ?वायv लw pड[ग 
जैसी तकनीकाE  का मूxांकन करता है।

• इन परीCणाE  के िलए वायु-yास (णोदन का उपयोग करता है।



RLV-TD
• Recent Milestones: ISRO successfully carried 

out the landing experiment on April 2, 2023.
• Executed at the Aeronautical Test Range in 

Challakere, Chitradurga.
• Second test, LEX, validated integrated 

navigation, guidance, and control system.
• Programme Objectives

• Develop a scalable version of a fully reusable 
Two Stage To Orbit (TSTO) system.

• Long-term Impact
• Aims to reduce launch costs by a factor of 10.
• Contributes to making space exploration 

more accessible and sustainable.
• Timeline
• Final version expected to take 10 to 15 years 

for development.

• इसरो ने 2 अTैल, 2023 को लq rडsग Tयोग को सफलतापूव2क 
अंजाम िदया।
• िचz*गi के चैलकेरे म5  एयरोनॉिटकल टेFट र5ज म5  िन{पािदत िकया 
गया।

• lसरा परीTण, LEX, माUय एकीकृत नेिवगेशन, मागiदशiन और 
िनयंzण :णाली।

• काय2>म के उuेvय
• पूरी तरह से पुन: :योZय टू Fटेज टू ऑ~बbट (टीएसटीओ) :णाली 
का एक Fकेलेबल संFकरण िवकिसत कर5 ।

• दीघ2कािलक Tभाव
• लॉUच लागत को 10 गुना तक कम करने का ल�य है।
• अंतिरT अUवेषण को अिधक सुलभ बनाने म5  योगदान देता है।
• समय
• अंितम संFकरण के िवकास म5  10 से 15 साल लगने की उuमीद 
है।

Comparison with Starship of Space X
• Development Stage

• RLV-TD: Experimental phase, successful 
landing experiment on April 2, 2023.

• Starship: More advanced stage of 
development.

• Design
• Both designed as Two Stage To Orbit 

(TSTO) systems.
• Payload Capacity

• RLV-TD: Not disclosed.
• Starship: Higher but varies based on 

mission.
• Mission Scope

• Both aim for accessible and sustainable 
space exploration.

• Starship: Also designed for human 
missions to Mars.

• िवकास के चरण
• आरएलवी-टीडी: (ायोिगक चरण, 2 अ(ैल 2023 को सफल 
लw pड[ग (योग।

• ?टारिशप: िवकास का अिधक उQनत चरण।
• िडज़ाइन

• दोनाE  को टू ?टेज टू ऑ_ब[ट (TSTO) िस?टम के kप मE  
िडज़ाइन िकया गया है।

• भार *मता
• आरएलवी-टीडी: खुलासा नहz िकया गया।
• ?टारिशप: उ{चतर लेिकन िमशन के आधार पर िभQन होती है।

• िमशन का दायरा
• दोनाE  का ल|य सुलभ और िटकाऊ अंतिरC अQवेषण है।
• ?टारिशप: मंगल Iह पर मानव िमशन के िलए भी िडज़ाइन 
िकया गया है।



Space Shuttle Programme of NASA
• Fourth human spaceflight program by NASA.
• Operational from 1981 to 2011.
• Routine Earth-to-orbit crew and cargo 

transportation.
• Composed of an orbiter and two reusable solid 

rocket boosters.
• Carried up to eight astronauts and 50,000 lb 

(23,000 kg) of payload to low Earth orbit (LEO).
• Only winged crewed spacecraft to achieve orbit 

and landing.
• Large payload deliveries to various orbits, 

including ISS.
• Crew rotation for ISS and Hubble Space Telescope 

service missions.
• Designed for 100 launches or 10 years' 

operational life.
• Final mission, STS-135, ended on July 21, 2011, at 

Kennedy Space Center in Florida.

• नासा Äारा चौथा मानव अंतिरT उड़ान कायiEम।
• 1981 से 2011 तक पिरचालन।
• िनयिमत पृÅवी-से-कTा चालक दल और कागाÇ  पिरवहन।
• एक ऑ~बbटर और दो पुन: :योZय ठोस रॉकेट बूFटर से बना है।
• आठ अंतिरT यािzया5  और 50,000 पाvड (23,000 िकलोQाम) पेलोड 
को पृÅवी की िनचली कTा (एलईओ) तक ले जाया गया।

• कTा और लv qडbग को :ाÉत करने के िलए केवल पंखा5  वाला चालक दल 
वाला अंतिरT यान।

• आईएसएस सिहत िविभUन कTाआ5  म5  बड़े पेलोड की िडलीवरी।
• आईएसएस और हबल Fपेस टेलीFकोप सेवा िमशना5  के िलए Eू रोटेशन।
• 100 लॉUच या 10 साल के पिरचालन जीवन के िलए िडज़ाइन िकया 
गया।

• अंितम िमशन, एसटीएस-135, 21 जुलाई 2011 को Vलोिरडा के 
कैनेडी Fपेस स5टर म5  समाÉत Öआ।



Q1 (2018)
Q. With reference to India’s satellite launch 
vehicles, consider the following statements: (2018)
1. PSLVs launch the satellites useful for Earth 

resources monitoring whereas GSLVs are 
designed mainly to launch communication 
satellites.

2. Satellites launched by PSLV appear to remain 
permanently fixed in the same position in the 
sky, as viewed from a particular location on 
Earth.

3. GSLV Mk III is a four-staged launch vehicle 
with the first and third stages using solid rocket 
motors, and the second and fourth stages using 
liquid rocket engines.

Which of the statements given above is/are correct?

(a) 1 only
(b) 2 and 3
(c) 1 and 2 
(d) 3 only

• Q. भारत के उपQह :Tेपण वाहना5  के संदभi म5 , िनuनिलिखत कथना5  पर 
िवचार कर5 : (2018)

1. पीएसएलवी पृÅवी संसाधना5  की िनगरानी के िलए उपयोगी उपQहा5  को 
लॉUच करते हv  जबिक जीएसएलवी को मुáय \प से संचार उपQहा5  को 
लॉUच करने के िलए िडज़ाइन िकया गया है।

2. पीएसएलवी Äारा :Tेिपत उपQह पृÅवी पर िकसी िवशेष Fथान से 
देखने पर आकाश म5  उसी िFथित म5  Fथायी \प से िFथर :तीत होते हv।

3. जीएसएलवी एमके III एक चार चरणा5  वाला :Tेपण यान है िजसम5  
पहले और तीसरे चरण म5  ठोस रॉकेट मोटसi का उपयोग िकया जाता 
है, और lसरे और चौथे चरण म5  तरल रॉकेट इंजन का उपयोग िकया 
जाता है।

• ऊपर िदए गए कथना5  म5  से कौन सा/से सही है/हv?

a. केवल 1
b. 2 और 3
c. 1 और 2
d. केवल 3



Q2
Which of the following statements is NOT 
true about the Polar Satellite Launch Vehicle 
(PSLV)?
a) PSLV is an expendable launch vehicle 

used by the Indian Space Research 
Organisation (ISRO). 

b) PSLV is primarily used to place satellites 
into geostationary transfer orbits. 

c) PSLV has been used for launching 
satellites into sun-synchronous orbits. 

d) PSLV has four stages, using solid and 
liquid propulsion systems alternately.

}ुवीय उप1ह ;*ेपण यान (PSLV) के बारे म,  िनqनिलिखत म,  
से कौन सा कथन स_य नहÅ है?
a) पीएसएलवी भारतीय अंतिर* अनुसंधान संगठन (इसरो) 

vारा उपयोग िकया जाने वाला एक Çय योÉय ;*ेपण यान 
है।

b) पीएसएलवी का उपयोग मु[य tप से उप1हा,  को भू!थैितक 
!थानांतरण क*ाआ,  म,  !थािपत करने के िलए िकया जाता 
है।

c) पीएसएलवी का उपयोग उप1हा,  को सूयc-समकािलक 
क*ाआ,  म,  लॉrच करने के िलए िकया गया है।

d) पीएसएलवी के चार चरण हo , िजसम,  बारी-बारी से ठोस 
और तरल ;णोदन ;णाली का उपयोग िकया जाता है।

Q3
Which of the following statements is NOT 
true regarding the Reusable Launch 
Vehicle-Technology Demonstration 
Programme (RLV-TD) by the Indian Space 
Research Organisation (ISRO)?
A) The RLV-TD programme aims to 

develop a scalable version of a fully 
reusable Two Stage To Orbit (TSTO) 
space transportation system. 

B) The RLV-TD has undergone the tests to 
validate its integrated navigation 
guidance and control system. 

C) RLV-TD will be used for Gaganyaan 
Mission

D) The programme aims to bring down the 
launch cost by a factor of 10 by applying 
various new technologies.

भारतीय अंतिर* अनुसंधान संगठन (इसरो) vारा पुन: ;योzय 
;*ेपण यान-;ौÖोिगकी ;दशcन कायcQम (आरएलवी-टीडी) के 
संबंध म,  िनqनिलिखत म,  से कौन सा कथन स_य नहÅ है?
a) आरएलवी-टीडी कायcQम का लÜय पूरी तरह से पुन: 

;योzय टू !टेज टू ऑyब:ट (टीएसटीओ) अंतिर* पिरवहन 
;णाली का एक !केलेबल सं!करण िवकिसत करना है।

b) आरएलवी-टीडी ने अपने एकीकृत नेिवगेशन मागcदशcन और 
िनयंàण ;णाली को माrय करने के िलए परी*ण िकया है।

c) गगनयान िमशन के िलए आरएलवी-टीडी का उपयोग िकया 
जाएगा

d) कायcQम का लÜय िविभrन नई तकनीका,  को लाग ूकरके 
लॉrच लागत को 10 गुना कम करना है।



Q4
Which of the following statements is correct 
regarding the Geosynchronous Satellite Launch 
Vehicle (GSLV) and the GSLV Mark III, also known 
as LVM3 (Launch Vehicle Mark-3)?
1. Both GSLV and LVM3 use only liquid 

propulsion stages.
2. GSLV Mark III is designed to carry heavier 

payloads compared to the earlier versions of 
the GSLV.

3. LVM3 is primarily used for launching very 
heavy satellites into lower Earth orbit, while 
GSLV is used for geosynchronous orbits.

4. LVM3 is designed to be capable for human 
spaceflight missions.

Code: 
a. 1 and 2
b. 1, 2 and 3
c. 3 and 4
d. 2 and 4

िजयोâसbEोनस सैटेलाइट लॉUच äहीकल (जीएसएलवी) और जीएसएलवी 
माकi  III, िजसे एलवीएम3 (लॉUच äहीकल माकi -3) के नाम से भी जाना 
जाता है, के संबंध म5  िनuनिलिखत म5  से कौन सा कथन सही है?
1. जीएसएलवी और एलवीएम3 दोना5  ही केवल तरल :णोदन चरणा5  का 

उपयोग करते हv।
2. जीएसएलवी माकi  III को जीएसएलवी के पुराने संFकरणा5  की तुलना 

म5  भारी पेलोड ले जाने के िलए िडज़ाइन िकया गया है।
3. LVM3 का उपयोग मुáय \प से बÖत भारी उपQहा5  को िनचली 

पृÅवी की कTा म5  लॉUच करने के िलए िकया जाता है, जबिक GSLV 
का उपयोग िजयोâसbEोनस कTाआ5  के िलए िकया जाता है।

4. LVM3 को मानव अंतिरT उड़ान िमशना5  के िलए सTम बनाने के 
िलए भी िडज़ाइन िकया गया है।

Code: 
a. 1 and 2
b. 1, 2 and 3
c. 3 and 4
d. 2 and 4

Q5
Which of the following statements is accurate 
concerning the relationship between the Polar 
Satellite Launch Vehicle (PSLV) and sounding 
rockets in the context of the Indian Space 
Research Organisation (ISRO)?
A) PSLV and sounding rockets are now being 

augmented for the upcoming human 
spaceflight missions.

B) Sounding rockets were a precursor to the 
development of PSLV and provided 
foundational experience in solid 
propellant technology.

C) Both PSLV and sounding rockets are 
predominantly used for launching 
satellites into low-earth and SSPO orbits.

D) Sounding rockets are larger and capable 
of carrying heavier payloads compared to 
PSLV.

भारतीय अंतिरF अनुसंधान संगठन (इसरो) के संदभ2 मJ  xुवीय 
उपWह TFेपण यान (पीएसएलवी) और साउंrडsग रॉकेट के बीच 
संबंध के संबंध मJ  िनXनिलिखत मJ  से कौन सा कथन सटीक है?
a) पीएसएलवी और साउंrडsग रॉकेटाJ  को अब आगामी मानव 

अंतिरF उड़ान िमशनाJ  के िलए संव~धsत िकया जा रहा है।
b) साउंrडsग रॉकेट पीएसएलवी के िवकास के अW�त हq  और ठोस 

Tणोदक TौÄोिगकी मJ  मूलभतू अनुभव Tदान करते हq  
c) पीएसएलवी और साउंrडsग रॉकेट दोनाJ  का उपयोग मुÅय gप 

से उपWहाJ  को िनXन-पृZवी और एसएसपीओ कFाआJ  मJ  लॉ#च 
करने के िलए िकया जाता है।

d) PSLV की तुलना मJ  साउंrडsग रॉकेट बड़े होते हq  और भारी 
पेलोड ले जाने मJ  सFम होते हq।


