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
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 
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Ans.
4
3

  , C = 3 × 108m/s

v = ?

C
V

 

84 3 10
3 V



V = 
89 10

4


V = 2.25 × 108 m/s

Q. 30  

Ans. v = 30
r = ?

 = 
4
3 s

R
v

 

4
3 30

R

R = 40 m

Q. 5 
3 

Sol.  =
Real

Vertual

4 Real
3 3


Real = 4 meter
= Real + 
= 4 + 5 = 9 m

Q. cm

Sol.
R
A

 

 R 15 45A 3 cm
4 4

   

(x) = R – A

4515
4

  = 3.75 cm

Q. 30° 

Sol.
1=

sinc


1 1 2
sin30 1

2

 




4 1.33
3


Q.

Sol : 
83 102.42 

83 10 m/s
2.42


 (Critical Angle) :-

c 

90º

1=
sin c



c = 
 (Total Internal Refraction)



(i)
(ii)
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4.
(A) (B)
(C) (D)

[RRB NTPC : 2016]
5.

(A)
(B)
(C)
(D)

[RRB NTPC : 2016]
6.

(A) 1.03 (B) 1.00003
(C) 1.003 (D) 1.0003

[RRB ALP & Tec. : 2018]
7.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB NTPC : 2016]
8. 4/ 3

(A) 1.25 × 108 m/sec (B) 4 × 108 m/sec
(C) 1.5 × 108 m/sec (D) 2.67 × 108 m/sec

[RRB SSE : 2014]
9.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB NTPC : 2016]
10.

(A) 1 (B)
(C) (D) 0

[RRB Group-D : 2018]
11.

(A) (Advance light)
(B)
(C)
(D)

[RRB NTPC : 2021]
12.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB JE. : 2019]
13.

(A)
(B)
(C)
(D)

[RRB ALP & Tec. : 2018]
14.



(i)
(ii)
(iii)
(iv) Indoscopy 
(v)
(vi) (Optical fiver)
(vii)

Note :–
 Optical fiver 
 Optical fiver 




Q.
(a)
(b)
(c)
(d)
Note : 

24º

1. 2

(A)
(B)

(C)

(D) [RRB NTPC : 2016]
2.

(A)
(B)
(C)
(D)

[RRB NTPC : 2021]
3.

(A)

(B)

(C)

(D)
[RRB NTPC : 2016]
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(A) (B)
(C) (D)

[RRB ALP & Tec. : 2018]
15.

(A) 2.32 (B) 2.42
(C) 2.23 (D) 2.24

[RRB Group-D : 2018]
16.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]
17.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB J.E. : 2014]
18.

(A)
(B)
(C)
(D)

[RRB Group-D : 2018]
19.

(A)
(B)
(C)
(D)

[RRB Group-D : 2018]
20.

(A)
(B)
(C)
(D) [RRB Group-D : 2018]

21.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]
22.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB NTPC : 2021]
23.

(A)
(B)
(C)
(D)

[RRB Group-D : 2018]
24.

(A)
(B)
(C)
(D)

[RRB Group-D : 2018]
25.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]
26.

(A)
(B)
(C)
(D)

[RRB Group-D : 2018]
27.

(A)
(B)
(C)
(D)

[RRB Group-D : 2018]
28.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]
29.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB NTPC : 2017]
30.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB NTPC : 2017]
31.

(A) (B)
(C) (D)

[RRB NTPC : 2021]

Answer

01. (D) 02. (D) 03. (A) 04. (B) 05. (D) 06. (D)
07. (B) 08. (A) 09. (B) 10. (B) 11. (B) 12. (A)
13. (D) 14. (C) 15. (B) 16. (A) 17. (A) 18. (B)
19. (C) 20. (A) 21. (B) 22. (D) 23. (B) 24. (D)
25. (C) 26. (B) 27. (D) 28. (A) 29. (C) 30. (B)
31. (A)


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



 (Hypermetropia)

f

Note :







Q.

Sol. f = 4 cm

u = 12 cm

v = ?

1 1 1
f v u
 

 1 1 1
4 v 12
 



 1 1 1
4 v 12
 

 1 1 1
4 12 v
 

 3 1 1
12 v
 

 2 1
12 v



 v = 6 cm

= 6 cm.









1 1 1
v u f
 

f = 

v = 

u = 

 P Optical Center

  (Sign Convension) 

 

u = – 
v = + (
f = + 

u = – 
f = – 
v = – 

 
(Convex Lens)













(Maginification)







(Lens)
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Q.

(a) = 1 (b) > 1

(c) < 1

(d) 

Q. 12 cm 

Sol. f = + 12 cm,  m = –3

 vm
u



 v–3
u



 v = –3u

1 1 1
f v u
 

 1 1 1
12 3u u

  

 1 1 3 4
12 3u 3u

   

 3u = –48

  48u 16 cm
3
 

= 16 cm.

Q. 10 cm 

20 cm 

Sol. u = – 10 cm

f = + 20 cm

v = ?

1 1 1
f v u
 


1 1 1
20 10

 
v


1 1 1
20 10

 
v


1 1 1

20 10
 

v


1 1 2 1

20 20
  

v

 v = – 20 cm

Q. 10 cm 

30 cm 

Sol. u = – 30 cm

f = 10 cm

v = ?

1 1 1
f v u
 


1 1 1

10 30
 

v


1 1 1

10 30
 
v


1 1 1

10 30
 

v


1 3 1

30


v


1 2 1

30 15
 

v

 v = 15 cm

Q.

Sol.  u = – 15 

v = – 15 

  
1 1 1 1 1

25 15
   

 f v u


1 75

2


f  = 37.5 

Q.

Sol. f = 10 v = 50 u = ?

[  v = +ve]

  
1 1 1 
f v u

 1 1 1
10 50

 
u

 1 1 1 4
50 10 50

   
u

 u = 50
4

  = 12.5 
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Q.

Sol. f = 36 

v = – 72 


1 1 1 
f v u

 1 1 1
36 72

 
 u

 1 1 1
72 36

 
u

 1 1 2 3 1
72 72 24

    
u

 u = 24 cm

(Concave Lens)




(Diversing) 













Q. 15 cm 30

cm 

Sol. f = – 15 cm

u = –30 cm

v = ?

1 1 1
f v u
 


1 1 1

15 v 30
  


1 1 1–

15 30 v
 


2 1 1
30 v

  


3 1

30 v
 

 v = 10 cm

= 10 cm.

Q.

Sol. v = – 10 cm

u = – 20 cm

1 1 1
f v u
 


1 1 1

10 20
 
 f


1 1 1

10 20
 
f


1 2 1

20
 

f  = 1
20


 f = – 20 cm

Q. 20 cm 

12 

Sol. f = – 20 cm

v = – 12 cm

u = ?

1 1 1
f v u
 

 1 1 1
20 12

 
  u

 1 1 1
12 20

 
u

 1 5 3 2
60 60

   
u

 1 1
30


u
  u = – 30 cm
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Trick—

(i)

(ii)

Q. Box A Box B 

         



  
1 2

1 1 11
     
 f R R

f = 

R
1
, R

2
 = 

 = 

Q.

– 25 

(= 1.5)

Sol.   
1 2

1 1 11
     
 f R R

   1 1 11.5 1
20 25

  
f

  1 5 40.5
100


f


1 1 9

2 100
 

f


1 9

200


f

 f = 200
9

 = 22.2 cm

Q. + 2.5 D ( = 1.54)

Sol.  
1P
f

 f = 100
2.5

 = 40 

From lens marker formula,

 
1 2

1 1 11
     
 f R R

 1 20.54
40

 
R

[ = 1.54, f = 40 cm]

 R =  40 54 2
100
   = 43.2 = 43 cm

Q. 1.6 

60 

Sol.



– 60

Here, R
1
 = R

2
 = – 60 

  
1 2

1 1 11
     
 f R R

   1 1 11.6 1
60

  
 f  = 0.6 × 1

60

 f = 100 
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Q.  3μ =
2

10 cm 20 cm 

Sol.  
1 2

1 1 11
     
 f R R

R = – 20

R = +10

   1 3 1 11
2 10 20
 

f


1 1 2 1 1 3

2 20 2 20
   

f


1 3

40


f

 f = 40
3

 cm

Q. 30 cm

60 cm 1.5 

Sol. R
1
 = 30

R
2
 = – 60

 = 1.5

f = ?

  
1 2

1 1 11
f R R

     
 

   1 1 11.5 1
30 60f

  

 f = 0.5 × 
2 1
60



1 30.5

60f
 

 f = 
10 60
5 3


 f = 40 cm Ans.

Q. 20 cm 

40 cm 

Sol. Concept Fig.

R
1
 = – 20

R
2
 = – 40

= 2

f = ?

  
1 2

1 1 11
f R R

     
 

   1 1 12 1
20 40

  
 f

  1 2 11
40

 
f


1 11

40
 

f

 f  =  – 40

(Power of Lens)







 



 (Power) 



1P meter
f



100P cm
f



Note :– 

Note :– 

SI (D)

Q. 20 cm 

Sol.
100
20

P  = 5 D
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Q. 25 cm 

Sol. f = +25 cm

25 1 cm
100 4

 

 1p
f



1 4D
1
4

 

or,
100 100p 4D

f 25
  

Q. –0.25 D 

Sol. p = – 0.25 D

1p
f



1 1f
p –0.25

  100 –4cm
25

 

f = 4 m
Q.
Sol. f = 20 

 P = 
100 100

20


f  = 5 D



1 2P P P 

P1
P2

Q. 20 cm 40 cm 

Sol. P = 
1
f =

100
20 =  5 D

P
2
 = 

1
f  = 

120
40  = 2.5 D

P
1
 + P

2
 = 5 + 2.5 = 7.5 D 

Q. 25 cm 10 cm

Sol.
100 100
25 10

  = – 6D 

Q. 4D –2D 

Sol. p = p
1
 + p

2
 = 4 + (–2) = 2D.


1 1f 0.5m 50m
p 2

   



f1 f2

1 2

1 1 1
f f f
  = 

2 1

1 2.
f f
f f


1 2

2 1

.f f
f

f f




Q. 20 cm 30 cm 

Sol. 
20 30 600 12
20 30 50

  
  cm

Q. 40 cm 20 cm

Sol. 
40 20 800

20 40 40
  

   = 40 cm 

 m 

 l 

 Case (I) ml  

(i)

(ii)

(iii)

 Case (II) ml  

(i)

(ii)

Note : 

 Case (III) : ml  

Plate 

Note :

1. Glass Slab 

“O” D 
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1. + 2.0 D 

(A) –0.5 (B) –0.5 

(C) 0.5 (D) 0.5 

2.

(A) (B)

(C) (D)

3.

(A) (B)

(C)

(D)

4.

(A) F1 O (B) 2F1

(C) F1 (D)

[RRB Group-D : 2018]

5.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB J.E. : 2019]

6.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB NTPC : 2021]

7.

(A) 4D (B) 2D

(C) 1D (D) 3D

[RRB Group-D : 2018]

8. 2.5

(A) 0.3 D (B) 0.4 D

(C) 0.2 D (D) 0.5 D

[RRB J.E. : 2019]

9.

30

(A) (B)

(C)

(D)

[RRB ALP & Tec. : 2018]

10.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]

11.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]

12.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]

13. 2F1

(A) (B)

(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]

14.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]

15. –20

cm 

(A)

(B)

(C)

(D)

[RRB Group-D : 2018]
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16. 25 cm

(A) 2 D (B) 1 D

(C) 3 D (D) 4 D

[RRB Group-D : 2018]

17.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]

18.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]

19.

(A)

(B)

(C)

(D) [RRB NTPC : 2016]

20.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB Group-D : 2018]

21. +2D

(A) 40 m (B) 50 m

(C) 40 cm (D) 50 cm

[RRB Group-D : 2018]

22. +2.0D

(A) –0.5 (B) –0.5

(C) 0.5 (D) 0.5 

[RRB ALP & Tec. : 2018]

23.

(A)
1 1 1

v u f
  (B)

1 1 1

u v f
 

(C)
1 1 1

v u f
  (D) u v f 

[RRB J.E. : 2014, Green Paper]

24.

(A)

(B)

(C)

(D)    [RRB Group-D : 2018]

25. + 2.0D

(A) (B)

(C) (D)

[RRB ALP & Tec. : 2018]

26.

(A) 2F1 (B)

(C) 2F1 (D) F1

[RRB Group-D : 2018]

27.

(A) (B)

(C) (D)

[RRB JE : 2019]

Answer

01. (D) 02. (B) 03. (A) 04. (A) 05. (A) 06. (A)

07. (B) 08. (B) 09. (B) 10. (D) 11. (A) 12. (D)

13. (A) 14. (A) 15. (D) 16. (D) 17. (B) 18. (D)

19. (A) 20. (A) 21. (D) 22. (D) 23. (A) 24. (C)

25. (A) 26. (A) 27. (A)




