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(Time of Flight) = T

iz{ksi xfr ds nkSjku dksbZ oLrq ftruh nsjh gok esa jgrh gSA ml le;
dks mM~M;u dky dgrs gSaA

T
g

Q. 30° 60m 

Sol.

(Maximum Height) = H

iz{ksi ds nkSjku oLrq fofHkUu mQapkbZ ij xfr djrh gS bu lHkh esa
tks lcls vf/d mQapkbZ gksrh gS mls gh egÙke mQapkbZ dgrs gSaA

maxH
2g

Q. 120 m/sec 30°

Sol. maxH

(Time of Ascent / De-
scent)
p<+us ;k mrjus esa yxs le; dks p<+ku ;k mrjku dky dgrs gSaA

T

Trick :

H =
2 2u sin

2g

R. =
2u sin 2

g

T. =
2u sin

g

(PROJECTILE MOTION)

tc fdlh oLrq dks ,d ckj cy yxkdj dks.k ij iQsad fn;k tkrk
gS rks ,slh xfr dks iz{ksi xfr dgrs gSaA i{ksi dk iFk ijoy;dkj
gksrk gSA

rksi dk xksyk] Hkkyk] NDdk ekjus ij ckWy dh xfr
vxj dksbZ f'kdkjh isM+ ij cSBs fdlh canj ij xksyh pyk jgk

gS vkSj xksyh ds pyrs gh canj dwn tkrk gS rks laHkkouk gS fd canj
dks xksyh yx tk,xh] D;ksafd igys xksyh dk iFk ljy js[kh; gksxk
vkSj fiQj xksyh dk iFk iz{ksI; (ijoy;kdkj) gks tk,xk A

 = iz{ksi.k dks.k (Projected Angle)
u = izkjafHkd osx (Intial Velocity)
g = xqjQRoh;Roj.k (Gravitation Acceleration)
t = p<+ku@mrjku dky (Time of Ascent & Descent)
Hmax = egÙke m¡QpkbZ (Maximum Height)
R = ijkl (Range)
T = mM+ku dky (Time of Flight)

(Range) = R
iz{ksi ds nkSjku Hkwfe ij r; dh xbZ nwjh dks ijkl ;k Rang dgrs
gSaA

Range R
g

,d Hkkyk dks 60 m/sec ds osx ls 30° ds dks.k ij iQsadk tkrk gSA
og fdruh nwjh ij tkdj fxjsxkA

R
g

45° ij Range vf/dre gks tkrk gSA blh dkj.k Hkkyk dks 45°
ds dks.k ij iQsadk tkrk gSA

Q. 12 m/sec 45°
Range 

Sol. R
g
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Objective Questions

1.

(a) 45° (b) 60°
(c) 90° (d) 30°

2.
(a) ljy js[kk (b)
(c) oÙ̀k (d) vfrijoy;

Numerical  Questions

1.

(a) 60° (b) 75°
(c) 30° (d) 45°

Sol : tc fdlh oLrq dks ç{ksi; iFk ij 45º ij iz{ksfir fd;k tkrk gS
rks og vf/dre ijkl (nwjh) r; djrk gSA

 R (Range) = 
2 sin 2u
g

;fn] = 45º

        Rmax  = 
2 sin 2 45ºu

g  = 
2 sin90ºu
g

2

max 
uR
g

2. 50 

(a) 150 ehú (b) 100 
(c) 75 ehú (d) N.O.T

Sol : Hmax = 50 cm

Rmax = 
2 sin(2 45)u

g
 = 

2u
g

Rmax = 
2u
g

 = 100,  Hmax = 
2 2sin

2
u

g


50 = 
2 2sin 90

2
u

g
 ,  50 = 

2

2
u
g

 , 100 = 
2u
g

3. 100 

(a) 30 ms–1 (b) 42 ms–1

(c) 32 ms–1 (d) 35 ms–1

Sol : Rmax = 
2u

g  = 100

 u = 10 10  = 32 m/s

4.

(a) 10 : 49 (b) 49 : 10
(c) 98 : 10 (d) 10 : 98

Sol : vf/dre ijkl ds fy;s  = 45º

2 2 2

22

R u sin 2 4u sin
g gT

 

 2 2

R sin 90º g 49
T 4 sin 45º 10




 Ans.

5. 10 m 

(a) 20 2m (b) 10m

(c) 10 2m (d) 20m

Sol : ç{ksI; dh vf/dre mQ¡pkbZ

hmax = 
2u

2g
 = 10

u2 = 200

Rmax = 
2u

g
 = 20m

6. 400m 

(a) 100 m (b) 200 m
(c) 400 m (d) 800 m

Sol : fn;k gS]
vfèkdre {kSfrt ijkl Rmax = 400

Rmax = 
2u

g

ijkl egÙke gksus ij]
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H = maxR
4 ,    Rmax =  4H,    400 = 4H

        H = 100m
7. 30° 60° 

(a) 3 : 2 (b) 3 :3

(c) 3 :5 (d) 3 :1
Sol : H30 = H60

2 2
1

30

2 2
2

60

sin 30º
2

sin 60º
2





uH
g

uH
g



2 2
1

2
2

u sin 30
2g

u sin 60
2g






2
1

2
2

1
4 13
4






u

u


2
1
2
2

3 1
1

 
u
u

 1

2

3 :1
u
u

8. E 45° 

(a) E (b)
E
2

(c)
E
2 (d) 0

Sol :

E = 21
2
mu

E egÙke = 21 ( cos )
2
m u   = 2 21 (cos45)

2
mu

= 21 1
2 2

mu   =  
1
2

 E   = 
E
2

9.
R H

R/H 
(a) 4 : 1 (b) 2 : 1
(c) 3 : 1 (d) ½ : 6

Sol : Rmax = 
2u

g ...(i)

bl fLFkfr esa oLrq 45º ds dks.k ij iz{ksfir gksrh gS

H = 
2 2u sin 45º

2g  = 

2
2 1u

2
2g

 
 
   = 

2u
4g

...(ii)

2

2
R u 4g 4
H g u
  

10. 45° 
(H) (R) 

(a) R = 16H (b) R = 8H
(c) R = 4H (d) R = 2H

Sol :  = 45°

Hmax = 
2 2 2u sin 45 u

2g 4g



1sin 45
2

    


     R = 
2 2u sin90 u

g g



R
H

= 
2

2
u 4g
g u


R
H

= 
4
1

     R = 4H
11.

30° 
60° 

(a) 3 : 1 (b) 1 : 3
(c) 1 : 2 (d) 2 : 1

Sol : pw¡fd H = 
2 2u sin

2g



2 2

1 1
2

2 2

H sin sin 30
H sin sin 60

 
 

 
1/ 4 1
3 / 4 3

 


